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Die Erfindung betrifft ein Stativ 100, das beisplelsweise 
zur Aufnahme eines Operationsmikroskops 109 ausgelegt 
ist. Dieses Stativ hat eine um eine Drehachse 110 beweg- 
liche Standersaule 101 mit einem ersten Tragerarm 104 
und einem zweiten Tragerarm 107, der bzgl. des ersten 
Tragerarmes 104 um eine erste Schwenkachse 111 und 
eine zweiteSchwenkachse 112 bewegtwerdon kann.Zum 
Erzeugen einer Ruckstellkraft fur den zweiten Tragerarm 
107 ist ein Seilzug 114 als Mittel zum Koppein 114 vorge- 
sehen, der den zweiten Tragerarm 107 mit Gegengewicht 
113 als Mittel zum Erzeugen einer Ruckstellkraft um die 
Achse 112 koppelt. Das Gegengewicht 113 ist im Bereich 
der Standersaule 101 angeordnet, um eine Tragheitswir- 
kung bei einer Bewegung des Stativs 100 um die Dreh- 
achse 110 zu minimieren. Zum Unterdrucken einer Ruck- 
kopplung einer Bewegung des zweiten Tragerarmes 107 
um die Drehachse 111 zu dem Gegengewicht 113 ist in 
dam Seilzug ein Freilaufdrehgelenk 121 vorgesehen. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfinduag betrifft ein Stativ, insbesondere zur 
Aufnahme eines medizinischen Gerates, beispielsweise ei- 
nes Operationsmikroskops, mit einem ersten Tragerarm und 5 
einem zweiten Tragerarm, wobei der zweite TYagerarm bzgl. 
des ersten Tragerarms schwenkbeweglich an einer ersten 
Achse und einer zweiten Achse gelagerl ist und Mittel zum 
Koppeln vorgesehen sind, die den zweiten Tragerarm mit ei- 
nem Mittel zum Erzeugen einer RUckstellkraft urn wenig- to 
stens eine der Achsen koppeln. 

[0002] Ein derartiges Stativ ist aus der US 5,494,034 be- 
kannt. Dort ist ein Bodenstativ beschrieben, welches eine 
Standersaule umfaBt, an der eine Tragervonichtung mit ei- 
nem ersten und einem zweiten Tragerarm angeordnet ist. 15 
Der erste Tragerarm ist an der Standersaule drehbar gcla- 
gert. An einem Endbereich des ersten Tragerarmes ist der 
zweite Tragerarm schwenkbeweglich befestigt und bzgl. 
zwei zu dem ersten Tragerarm orthogonalen Achsen beweg- 
bar. Weiter offenbart die US 5,494,034 ein Deckenstativ mit 20 
einer Standersaule, die an einer Decke festgelegt ist. An die- 
ser Standersaule ist ein Ausgleichsgewicht vorgesehen, das 
an einem Hebelarm aufgenommen ist und mit diesem um 
die Standersaule gedreht werden kann. Dieser Hebelarm ist 
liber ein Zahnriemengetriebe mit einer Tragerarmvorrich- 25 
lung aus erstem und zweitem Tragerarm gekoppelt. Der er- 
ste Tragerarm der Tragerarmvorrichtung ist an der Stander- 
saule schwenkbeweglich gelagerl, Der zweite Tragerarm ist 
wiederum am ersten Tragerarm schwenkbeweglich ange- 
ordnet. An dem zweiten TVagerarm ist ein medizinisches 30 
Gerat aufgenommen. Die Gewichtskraft des an dem zweiten 
Tragerarm aufgenommenen medizinischen Gerats wird mit- 
tels des Ausgleichsgewichts weitgehend ausgeglichen. 
[0003] In der EP 0 293 228 Bl ist ein Stativ fur ein Opera- 
tionsmikroskop beschrieben, bei dem ein Gestangemecha- 35 
nismus zur Kopplung von Operationsmikroskop und Gegen- 
gewichten vorgesehen ist. Mittels dieser Gegengewichte ist 
es moglich, das Stativ auszubalancieren und somit das Ope- 
rationsmikroskop nahezu frei von Gewichtskraflen zu bewe- 
gen. Aus der WO 97/13997 ist ein Bodenstativ mit Ge- 40 
wichtsausgleich zur Aufiiahme eines Operationsmikroskops 
bekannt. Dieses Stativ hat eine Standersaule, an der eine 
Tragerarmvorrichtung mit einem ersten und einem zweiten 
Tragerarm aufgenommen ist. Dabei ist der erste Tragerarm 
an der Standersaule schwenkbeweglich befesdgt. Der 45 
zweite Tragerarm ist wiederum am ersten TVagerarm dreh- 
bar gelagert. Das Operationsmikroskop ist in einem Endbe- 
reich des zweiten Tragerarmes aufgenommen. Zum Aus- 
gleich der am Operationsmikroskop angreifenden Ge- 
wichtskraft sind am ersten und zweiten Tragerarm jeweils 50 
Gegengewichte vorgesehen. Diese Gegengewichte balan- 
cieren den ersten und zweiten TVagerarm nach dem Prinzip 
einer Balkenwaage aus. 

[0004] Aufgabe der Erfindung ist es, ein Stativ bereitzu- 
stellen, das einerseits platzsparende Abmessungen aufweist, 55 
andererseits jedoch ermoglicht, daB ein schweres, am Stativ 
aufgenommenes, medizinisches Gerat leicht in beUebige 
Richtungen bewegt werden kann. 

[0005] Diese Aufgabe wird durch ein Stativ mit den 
Merkmalen des Anspruchs 1 oder 3 gelost. 60 
[0006] Bei einem Stativ gemaB Anspruch 1 sind den Mit- 
teln zum Koppeln Mittel zugeordnet, die ein Ruckkoppehi 
einer Bewegung des zweiten Arms um wenigstens eine der 
beiden Achsen zu dem Mittel zum Erzeugen einer Ruck- 
stellkraft vermeiden. Auf diese Weise wird ein Stadv ge- 65 
schaffen, bei dem ein RUckstellmoment fUr eine Achse zum 
Ausgleich einer entsprechenden Stativbelastung keinerlei 
Auswirkungen auf die Bewegbarkeit des Stativs um eine an- 
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dere Achse hervorruft. 

[0007] In Weiterbildung der Erfindung umfafit das Mittel 
zum Erzeugen einer Riickstellkraft ein Gewicht. Dieses Ge- 
wicht wirkt als Gegengewicht. Auf diese Weise kann unter 
Beibehaltung einer einfachen Konstruktion durch Vergro- 
Bern oder Verkleinern des Gegengewichts eine Riickstell- 
kraft fur ein unterschiedliches Gewicht des von dem Stativ 
aufgenommenen, medizinischen Gerats eingesteUt werden. 
[0008] Bei einem Stativ gemaB Anspruch 3 umfaBt das 
Mittel zum Erzeugen einer Riickstellkraft ein im Bereich ei- 
ner Standersaule bewegtes Gewicht. Unter einem Gewicht, 
das im Bereich einer Standersaule bewegbar angeordnet ist, 
wird dabei ein Gewicht verstanden, welches sich nahe bei 
bzw. in der Standersaule befindet und dessen Position dort 
verandert werden kann. Indem es auf oder unmittelbar bei 
einer Drehachse der Standersaule angeordnet ist, konnen 
Tragheitskrafte minimiert werden, die bei Drehung des Sta- 
tivs um die Drehachse der Standersaule auftreten. Diese 
Tragheitskrafte haben ihre Ursache in dem Gewicht und 
wirken der betreffenden Stativbewegung um die entspre- 
chende Drehachse mit einem Gegenmomententgegen. Eine 
solche Anordnung des Gewichts gewahrleistet also eine 
leichte Drehbarkeit des Stativs um eine Achse der Stander- 
saule. AuBerdem kann so ein kippstabiles Stativ mit niedri- 
gem Gerateschwerpunkt geschaffen werden. 
[0009] In Weiterbildung der Erfindung sind die Mittel 
zum Koppeln als Seilzug ausgebildet. Auf diese Weise kon- 
nen die Mittel zum Koppeln leicht an eine gewiinschte Sta- 
tivgeometrie angepafit werden. 

[0010] In Weiterbildung der Erfindung sind die Mittel 
zum Koppeln als Gestangeanordnung ausgebildet. Auf diese 
Weise wird ein Stativ geschaffen, das hohen mechanischen 
Belastungen standhalt. 

[0011] In Weiterbildung der Erfindung gleichen die Mittel 
zum Erzeugen einer Riickstellkraft eine an dem zweiten 
Arm angreifende Gewichtskraft aufgrund einer daran ange- 
ordneten Last aus. Auf diese Weise ist es moglich, das Stativ 
voUstandig auszubalancieren, so dafi das am Stativ aufge- 
nommene, medizinische Gerat nahezu kraftlos bewegt wer- 
den kann. 

[0012] In Weiterbildung der Erfindung wird bei dem Sta- 
tiv fiber den Seilzug eine ausgleichende Rucksiellkraft iiber- 
tragen, die an dem zweiten Arm in einem Abstand von einer 
Standersaule angreift, wobei der Seilzug in eine ParaUel- 
richtung zur Standersaule umgelenkt ist. Auf diese Weise 
kann ein Gegengewicht im Bereich der Standersaule ange- 
ordnet werden, um so ein kippstabiles Stativ bereitzustellen, 
dessen Schwerpunkt im Bereich der Standersaule liegt. 
[0013] In Weiterbildung der Erfindung ist eine Umlen- 
kung zum Fiihren des Seilzugs in der Nahe einer Stander- 
saule vorgesehen. Auf diese Weise ist es moglich, in der 
Standersaule ein Ausgleichsgewicht zu fiihren. 
[0014] In Weiterbildung der Erfindung ist beim Stativ der 
erste Tragerarm um eine zur Standersaule im wesentiichen 
parallele Drehachse drehbar. Auf diese Weise wird ein Sta- 
tiv mit groBem Arbeitsbereich bereitgestellt. 
[0015] In Weiterbildung der Erfindung sind die Mittel 
zum Koppeln wenigstens einmal unterbrochen und die Mit- 
tel zum Unterdriicken einer Riickkopplung einer Bewegung 
als Drehentkopplung ausgebildet. Auf diese Weise wird eine 
leichte Bewegbarkeit des Stativs gewahrleistet. Insbeson- 
dere bei Verwendung eines Seilzuges als Mittel zum Kop- 
peln oder einer Gestangeanordnimg wird ein Verdrillen oder 
Verwinden von Seilzug bzw. Gestange vermieden. 
[0016] In Weiterbildung der Erfindung sind die Mittel 
zum Unterdriicken einer Riickkopplung einer Bewegung des 
zweiten Arms als ein eine Drehbewegung des zweiten Arms 
entkoppelndes Freilaufdrehgelenk ausgebildet. Auf diese 
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Weise ist es moglich, das Verdrillen eines Seilzugs als Mittel 
zum Koppeln zu unteibinden. 

[0017] In Weiterbildung der Erfindung ist die erste Achse 
im wesentlichen orthogonal zur zweiten Achse. Unter einer 
im wesentlichen orthogonalen Qrientierung von erstcr und 
zweiter Achse wird eine Orientierung dieser Achsen ver- 
standen, bei der diese innerhalb eines Toleranzintervalls um 
± 20° senkrecht aufeinander stehen. Auf diese Weise wird 
ein Tragerarmsyslem mil zwei Bewegungsfreiheitsgraden 
bereitgestellt, deren Gang von einem Benutzer des Stativs 
leicht erfaBt werden kann. 

[0018] In Weiterbildung der Erfindung sind die erste und 
die zweite Achse in Abstand voneinander angeordnet Auf 
diese Weise wird eine mechanisch einfache Bauform der 
Stativgelenke ermoglicht. 

[0019] In Weiterbildung der Erfindung liegt das Freilauf- 
drehgelenk auf einer der Achsen. Auf diese Weise kann als 
Freilaufdrehgelenk ein Wirbelblock verwendet werden, der 
die nahezu vollstandige Unterdruckung einer Riickkopplung 
bewirkt. 

[0020] In Weiterbildung der Erfindung ist der Seilzug we- 
nigstens abschnittsweise liber Rollen entlang einer der Ach- 
sen gefuhrt. Auf diese Weise wird eine besonders reibungs- 
arme Seilfiihrung geschaffen. 

[0021] In Weiterbildung der Erfindung sind die Mittel 
zum Riickkoppeln als Gestange ausgebildet, das eine ent- 
lang einer der Achsen verschiebbare Obertragungsstange 
umfafit. Auf diese Weise ist es moglich, eine von einem Ge- 
gengewicht hervorgerufene Hebelwirkung als Rtickstell- 
kraft fiir ein am Stativ angeordneles, medizinisches Gerat 
auszunutzen. 

[0022] In Weiterbildung der Erfindung umfafit das Stativ 
als Mittel zum Erzeugen einer Riickstellkraft einen Hebel- 
arm, der an einem der TVagerarme angeordnet ist und ein 
Gegengewicht tragt, wobei die Mittel zum Koppeln eine 
Schwenkbewegung des Hebelarms an eine Schwenkbewe- 
gung des zweiten Tragerarms koppeln. Auf diese Weise ist 
es moglich, ein mit sich andemder Stellung des medizini- 
schen Garats variierendes Lastmoment durch ein an das 
Lastmoment angepaBtes Gegenmoment auszugleichen. 
[0023] In Weiterbildung der Erfindung ist das Stativ als 
Bodenstativ ausgebildet. Auf diese Weise wird ein leicht 
transportables Stativ bereitgestellt. 

[0024] Wird das Stativ mit dieser Bauform als Deckensta- 
tiv ausgebildet, so wird ein besonders platzsparender Stativ- 
aufbau geschaffen. 

[0025] Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung sind 

in den Zeichnungen dargestellt und werden nachfolgend be- 

schrieben. 

[0026] Es zeigen: 

[0027] Fig. 1 eine erste Ausfiihrungsform eines Stativs; 
[0028] Fig. 2 den Aufbau eines Freilaufdrehgelenks in ei- 
nem Stativ aus Fig. I, und 

[0029] Fig. 3 eine zweite AusfUhrungsform eines Stativs. 
[0030] Die Fig. 1 zeigt ein als Deckenstativ ausgebildetes 
Stativ 100, welches mittels einer Standersaule 101 mit Dreh- 
gelenk 102 an einer Decke 103, beispiels weise in einem 
Operationssaal aufgehangt ist. In Alternative zur Ausfiih- 
rung des Stativs 100 als Deckenstativ ist es auch moglich, 
unter Beibehaltung des wesentlichen Konstruktionsprinzips, 
dieses als Bodenstativ auszubilden. In diesem Fall wird bei- 
spielsweise die Standersaule 101 mit Drehgelenk 102 auf ei- 
nen geeigneten StativfuB montiert. 
[0031] Die Standersaule 101 ist mit einem als Tragarm 
wirkenden, ersten TrSgerarm 104 verbunden, an dem in ei- 
nem Bndbereich tiber einen Hubarmti^ger 105 mit Drehge- 
lenk 106 ein zweiter TVagerarm 107 aufgenommen ist. Die- 
ser zweite TVagerarm 107 wirkt als Hubarm. Er hat in einem 



Endbereich ein Gelenk 108, an dem ein Operationsmikro- 
skop 109 als medizinisches Gerat gelagert ist. 
[0032] Der Tragerarm 104 kann aufgrund des Drehge- 
lenks 102 an der Standersaule 101 um eine zur Standersaule 

S parallele Drehachse 110 geschwenkt werden. Das Drehge- 
lenk 106 im Hubarmtrager 105 gewahrleistet, daB der zweite 
Tragerarm 107 um eine Drehachse 111 schwenkbar ist. Die 
Drehachse 111 verlauft dabei im wesentlichen parallel zur 
Standersaule 101 und liegt beim anhand von Fig. 1 erlauter- 

10 ten Ausfuhrungsbeispiel in der Zeichenebene. Unter einem 
im wesentlichen parallelen Verlauf von Drehachse 111 und 
Standersaule 101 wird dabei auch ein Verlauf verstanden, 
der beispielsweise bedingt durch Fertigungstoleranzen von 
einem strengen, parallelen Verlauf abweicht. 

15 [0033] Am Hubarmtrager 105 ist der zweite IVagerarm 
107 in Abstand vom ersten Tragerarm 104 an einer 
Schwenkachse 112 schwenkbcweglich gelagert. Diese 
Schwenkachse verlauft einerseits orthogonal zur Drehachse 
111 des Hubarmtragers 105 und ist in der Figur senkrecht 

20 zur Zeichenebene orientiert. Diese Aufhangung des Hu- 
barmtragers 105 ermoglicht es beispielsweise, den Trager- 
arm 107 aus einer Schwenkposition A in eine mittels gestri- 
chelten Linien angedeutete Schwenkposidon A' zu bewe- 
gen. 

2S [0034] Um eine an dem Operationsmikroskop 109 angrei- 
fende Gewichtskraft auszugleichen, die an der Schwenk* 
achse 112 einen Moment hervorruft, welches bestrebt ist, 
das Operationsmikroskop 109 abzusenken, ist bei dem Sta- 
tiv 100 ein Gegengewicht 113 vorgsehen. Dieses Gegenge- 

30 wicht 113 dient als Mittel zum Erzeugen einer Ruckstell- 
kraft. Das Gegengewicht 113 ist im Bereich der Stander- 
saule 101 angeordnet. Damit wird eine Tragheitswirkung 
des Gegengewichts 113 bei einer Bewegung der Stander- 
saule 101 mit den Tragerarmen 104 und 107 um die Dreh- 

35 achse 110 minimiert, bei der das Gegengewicht ein uner- 
wiinschtes Gegenmoment hervorruft und somit die Bewe- 
gung um die Drehachse 110 erschweren wiirde. Femer liegt 
so der Gcsamtschwerpunkt des Stativs bei aufgenommenem 
Operationsmikroskop im Bereich der Standersaule 101 in 

40 der Nahe der Drehachse 110, und es werden beim Drehge- 
lenk 102 solche Lagerkrafte minimiert, die senkrecht zu des- 
sen Drehachse 110 orientiert sind. 

[0035] Das Gegengewicht 113 ist Uber einen Seilzug 114 
als Mittel zum Koppeln mit einer Umlenkrolle 115 verbun- 

45 den, uber die ein Moment auf die Schwenkachse 112 aufge- 
bracht wird, das die Gewichtskraft des Operationsraikro- 
skops 109 ausgleicht. Dieser Seilzug 114 koppelt somit das 
Gegengewicht 113 mit einer Bewegung des zweiten Trager- 
arms 107 um die Schwenkachse 112. Der Seilzug 114 wird 

SO von der Umlenkrolle 115 entlang der Drehachse 111 des 
Drehgelenks 106 in dem Hubarmtrager 105 gefuhrt Mittels 
einer Umlenkrolle 116 wird es zum ersten Tragerarm 104 
hin umgelenkt und auf eine Umlenkrolle 117 gelegt, an der 
das von dem Gegengewicht 113 hervorgerufene Gegenmo- 

55 ment angreift. Bei dem in der Fig. 1 gezeigten Ausfuhrungs- 
beispiel sind die Umlenkrollen 116 und 117 auf Drehachsen 
118, 119 gelagert, die jeweils zum ersten TVagerarm 104 und 
zur Zeichenebene senkrecht orientiert sind. Das Gegenge- 
wicht 113 greift an der Umlenkrolle 117 mit einem Hebel- 

60 arm 120 an. Bei Bewegung des zweiten Tragerarmes 107 
mit einem an ihm aufgenommenen Operationsmikroskop 
109 aus einer ersten Schwenkposition A in die zweite mit 
gestrichelten Linien angedeutete Schwenkposition A' wu:d 
das an dem Hebelarm 120 aufgenonunene Gegengewicht 

65 113 aus der Stellung B in die Stellung B* bewegt, die in ent- 
sprechender Weise mit gestrichelten Linien angedeutet ist. 
In den jeweiligen Stellungen des Gegengewichts 113 sind 
die resultierenden Hebelarme unterschiedlich und an die 
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momentane Stellung des zweiten TVagerannes 108 ange- 
pafit. Dies gewahrleistet, da6 trotz eines sich andemden 
Lastmoments, das an der Schwenkachse 112 angreift, wenn 
der zweite TVagerarm 107 aus der Position A in die Position 
A' bewegt wird, mittcls des Gegengewichts 113 eine gerade 5 
benotigte Ausgleichskraft erzeugt wird. 
[0036] Im Bereich des Hubarmtragers 105 ist im Seilzug 
114 auf der Drehachse 111 ein Freilaufdrehgelenk 121 vor- 
gesehen. Dieses Freilaufdrehgelenk 121 bewirkt, daB sich 
bei einer Bewegung des zweiten Tragerarmes 107 um die lo 
Drehachse 111 das Seil des Seilzuges 114 nicht verdrillt. 
AuSerdem unterteilt das Freilaufdrehgelenk 121 den Seilzug 
114 in einen dem zweiten Tragerarm 107 zugeordneten Ab- 
schnitt 122 und einen Abschnitt 123, der zum Gegengewicht 
113 weist. Diese betreffenden Abschnitte 122 und 123 des 15 
Seilzugs 114 sind somit zueinander frei drehbar, so daB eine 
Drehbewegung des zweiten Tragerarmes 107 um die Dreh- 
achse 111 von einer Bewegung des Gegengewichts 113 vol- 
lig entkoppelt ist. Insbesondere fiihrt eine Drehbewegung 
des zweiten Tragerarmes 107 um die Drehachse 111 nicht zu 20 
einer Ruckkopplung dieser Drehbewegung in den Seilzug- 
abschnitt 123, an dem das Gegengewicht 113 angeordnet ist. 
Aufierdem wird bei dieser Anordnung des Gegengewichts 
113 die Tragheit des Gegengewichts 113 bei einer Drehung 
des zweiten Tragerarmes 107 um die Drehachse 111 des 25 
Drehgelenks 106 am Hubanntrager minimiert. Eine mogli- 
che Ausfuhrungsform fur das Freilaufdrehgel^k 120 aus 
Fig. 1 ist in der Fig. 2 gezeigt. Dieses Freilaufdrehgelenk ist 
als kugelgelagertes Drehgelenk ausgebildet. Der zum Ge- 
gengewicht 113 aus Fig. 1 weisende Abschnitt des Seilzuges 30 
201 ist mit einer Kugeltragerplatte 202 verbunden. Der zum 
Hubarm 107 aus Fig. 1 weisende Abschnitt des Seilzuges 
205 ist wiederum an einem Kugellagergehause 203 festge- 
legt. Zwischen der Kugeltragerplatte 202 und dem Kugella- 
gergehause 203 sind Kugeln 204 angeordnet. 35 
[0037] Dieser Aufbau ermogUcht, daB sich bei einer Dre- 
hung des zweiten Tragerarmes 107 aus Fig. 1 um die Dreh- 
achse 111 aus Fig. 1 das Kugellagergehause 203 zusamnien 
mit dem zum zweiten Tragerarm wciscnden Abschnitt des 
Seilzuges 205 frei drehen kann, ohne den zum Gegenge- 40 
wicht 113 weisenden Abschnitt des Seilzuges 201 nennens- 
wert zu verdrillen. Anstatt das Freilaufdrehgelenk, wie an- 
hand der Fig. 2 eriautert, als kugelgelagertes Drehgelenk 
auszubilden, ist es auch moglich, dieses als Wirbelblock 
Oder in einer anderen bekannten Weise auszufiihren. 45 
[0038] Die Fig. 3 zeigt als weitere Ausfuhrungsform der 
Erfindung ein Stativ 300, dessen grundsatzlicher Aufbau 
demjenigen des Stativs 100 aus Fig. 1 entspricht. Wie das 
Stativ 100 aus Fig. 1 ist das Stativ 300 als Deckenstativ aus- 
gebildet und mittels einer Standersaule 301 mit Drehgelenk 50 
302 an einer Decke 303, beispielsweise in einem Operati- 
onssaal, aufgehangt. Unter Beibehaltung des grundsatzli- 
chen Aufbaus ist es jedoch auch moglich, das Stativ 300 als 
Bodenstativ auszufiihren, bei dem die StandersSule 301 nut 
dem Drehgelenk 302 auf einen StativfuB montiert ist. 55 
[0039] An der Standersaule 301 ist ein als Tragarm wir- 
kender erster Tragerarm 304 befestigt. Diesem ersten TVa- 
gerarm 304 ist ein Hubarmtrager 305 mit Drehgelenk 306 
zugeordnet, an dem ein zweiter Tragerarm 307 aufgenom- 
men ist. Dieser zweite Tragerarm 307 wirkt als Hubarm. Er 60 
ist am Hubarmtrager 305 mit einem Gelenk 308 aufgenom- 
men und halt mit einer Gelenkverbindung 310 ein Operati- 
onsmikroskop 309 als medizinisches Gerat Entsprechend 
dem Stativ 100 aus Fig. 1 kann der erste Tragerarm 304 mit- 
tels Drehgelenk 302 an der St^dersUule 301 um eine zur 65 
Standersaule parallele Drehachse 311 geschwenkt werden. 
Der zweite TVagerarm 307 ist mit dem Drehgelenk 306 im 
Hubarmtrager 305 um die Drehachse 312 bewegbar, die im 
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wesentlichen parallel zur Standersaule 301 verlauft und 
beim Ausfuhrungsbeispiel der F^. 3 ebenfalls in der Zei- 
chenebene liegt, Der zweite Tragerarm 307 ist am Hubarm- 
trager 305 mit dem Gelenk 308 an einer Schwenkachse 313 
gelagert, die orthogonal zur Drehachse 312 des Hubarmtra- 
gers 305 orientiert ist und im gezeigten Ausfuhrungsbeispiel 
senkrecht zur Zeichenebene verlauft. Diese Anordnung der 
Schwenkachse 313 ermoglicht es, beispielsweise den Tra- 
gerarm 307 beim Stativ 300 aus einer Schwenkposition A in 
eine mit gestrichelten Linien angedeutete Schwenkposition 
B zu bewegen. 

[0040] Um eine durch die am Operationsmikroskop 309 
angreifende Gewichtskraft auszugleichen, die an der 
Schwenkachse 313 ein entsprechendes Lastmoment hervor- 
ruft, ist beim Stativ 300 ein Gegengewicht 314 vorgesehen, 
das als Mittel zum Erzeugen cino: Riickstellkraft dient. Die- 
ses Gegengewicht 314 ist im Bereich der Standersaule 301 
angeordnet. Somit liegt auch der Massenschwerpunkt des 
Gesamtsystems in der Nahe der Drehachse 311 von Drehge- 
lenk 302 der Standersaule 301, und die TVagheitswirkung 
des Gegengewichts 314 wird minimiert, 
[0041] Das Gegengewicht 314 ist tiber eine Gestangean- 
ordnung als Mittel zum Koppeln mit dem zweiten TVagarm 
307 verbunden, Diese Gestangeanordnung umfaBt einen das 
Gegengewicht 314 tragenden Hebelarm 315, der an einer 
senkrecht zur Standersaule 301 und zum ersten Tragarm 304 
orientierten Drehachse 316 gelagert ist, Dieser Hebelarm 
315 umfaBt ein Kugelgelenk 317, welches an der bzgl, der 
Drehachse 316 zum Gegengewicht 314 gegeniiberliegenden 
Seite befindet. An diesem Kugelgelenk 317 ist eine Ubertra- 
gungsstange 318 angeschlossen, die entlang der Drehachse 

312 des Drehgelenks 306 in dem Hubarmtrager 305 gefuhrt 
ist. Diese Ubertragungsstange 318 ist mit einem Kugelge- 
lenk 319 an dem zweiten Tragerarm 307 befestigt. Somit ist 
eine Bewegung des Operationsmikroskopes 309 aus einer 
Schwenkposition A in eine Schwenkposition Stellung A' mit 
einer entsprechenden Bewegung des Gegengewichtes 314 
aus einer Stellung B in ein mit gestrichelten Linien angedeu- 
tete Stellung B' gckoppelt, Einem Moment an der Drehachse 

313 des zweiten Tragoranns 307, das eine Gewichtskraft 
ha^orruft, die am Operationsmikroskop 309 angreift, wird 
somit durch ein mittels des Gegengewichts 314 erzeugtes 
Moment entgegengewirkt. 

[0042] Das Kugelgelenk 317 umfaBt eine Gelenkkugel 
mit einer Hulse, die den Hebelarm 315 frei verschiebbar 
aufnimmt. In entsprechender Weise ist das Kugelgelenk 319 
am zweiten Tragerarm 307 ausgebildet. Die Ubertragungs- 
stange 318 ist endang der Drehachse 312 zwischen den Rol- 
len 320 und 321 verschiebbar gefuhrt und umfaBt ein Frei- 
laufdrehgelenk 322. Das Freilaufdrehgelenk 322 kann in 
entsprechender Weise zum Freilaufdrehgelenk 121 aus Fig. 
1 ausgebildet sein. Es unterteilt die Ubertragungsstange 318 
in einen Abschnitt 323, der dem zweiten Tragerarm 307 zu- 
geordnet ist und einen Abschnitt 324, der zum Gegenge- 
wicht 314 weist. 

[0043] Das Freilaufdrehgelenk 322 bewirkt, daB die be- 
treffenden Abschnitte 323 und 324 der "Obertragungsstange 
318 frei zueinander drehbar sind. Somit ist eine Drehbewe- 
gung des zweiten IVagerarmes 307 um die Drehachse 312 
des Hubarmtragers 305 mit dem Drehgelenk 306 von einer 
Bewegung des Gegengewichtes 314 entkoppelt Insbeson- 
dere wird somit eine Ruckkopplung dieser Drehbewegung 
in die Gestangeanordnung zum Gegengewicht 314 unter- 
driickt. 

Patentansprtiche 
1. Stativ, insbesondere zur Aufnahme eines medizini- 
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schen Gerats, beispielsweise eines Operationsmikxo- 
skops, mit 

einem ersten Itagearatm und 
einem zweiten TVagerarm, wobei 

der zweite TVagerarm bzgl. des ersten Tragerarms 5 
schwenkbeweglich an einer ersten Achse und einer 
zweiten Achse gelagert ist und 

Mittel zum Koppeln vorgesehen sind, die den zweiten 
Tragerarm mit einem Mittel zum Erzeugen einer Riick- 
stellkraft um wenigstens eine der Achsen koppeln, lO 
dadurch gekennzeichnet, daB den Mitteln zum Kop- 
peln (114, 315-319) Mittel zum Unterdriicken einer 
Riickkopplung einer Bewegung des zweiten TVager- 
arms (107, 307) um wenigstens eine der beiden Achsen 
(111, 313) zu dem Mittel zum Erzeugen einer Riick- 15 
stellkraft (113, 314) zugeordnet sind. 

2. Stativ gemaB Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
dal3 das Mittel zum Erzeugen einer Riickstellkraft ein 
Gewicht (113, 314) umfaBt. 

3. Stativ, insbesondere zur Aufnahme eines medizini- 20 
schen Gerats, beispielsweise eines Operationsmikro- 
skops, mit 

einem ersten TVagerarm und 
einem zweiten Tragerarm, wobei 

der zweite Tragerarm bzgl. des ersten Tragerarms 25 
schwenkbewegUch an einer ersten Achse und einer 
zweiten Achse gelagert ist und 

Mittel zum Koppeln vorgesehen sind, die den zweiten 
Tragerarm mit einem Mittel zum Erzeugen einer Riick- 
stellkraft um wenigstens eine der Achsen koppeln, ins- 30 
besondere gemaB einem der Anspriiche 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Mittel zum Erzeugen 
einer Riickstellkraft ein im Bereich einer Standersaule 
(101, 301) bewegtes Gewicht (113, 314) umfaBt. 

4. Stativ gemaB einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch 35 
gekennzeichnet, daB die Mittel zum Koppeln als Seil- 
zug (114) ausgebildet sind. 

5. Stativ gemaB einer der Anspriiche 1 bis 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Mittel zum Koppeln als Ge- 
stangeanordnung (315-319) ausgebildet sind. 40 

6. Stativ gemaB einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Mittel zum Erzeugen einer 
Riickstellkraft eine an dem zweiten Arm (107, 307) an- 
greifende Gewichtskraft aufgrund einer daran angeord- 
neten Last, (109, 309) ausgleichen. 45 

7. Stativ gemaB Anspruch 4 oder gemaB Anspruch 6, 
soweit Anspruch 6 auf Anspruch 4 zuriickbezogen ist, 
dadurch gekennzeichnet, daB iiber den Seilzug (114) 
eine ausgleichende RucksteUkraft iibertragen wird, die 

an dem zweiten Arm (107) in einem Abstand von einer 50 
Standersaule (101) angreift, wobei der Seilzug (114) in 
eine Parallekichtung zur Standersaule (101) umgelenkt 
ist. 

8. Stativ gemaB einem der Anspriiche 4 oder 7 oder 
gemaB Anspruch 6, soweit Anspruch 6 auf Anspruch 4 55 
zuriickbezogen ist, dadurch gekennzeichnet, daB eine 
Umlenkung (116) zum Fiihren des Seilzugs (114) in der 
Nahe einer Standersaule (101) vorgesehen ist. 

9. Stativ gemaB einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch 
gekennzeichnet, daB der erste Tragerarm (104, 304) um 60 
eine zur Standersaule (101, 301) im wesentlichen par- 
allele Drehachse (110, 311) drehbar ist. 

10. Stativ gemaB einem der Anspriiche 1 bis 9, da- 
durch gekennzeichnet, dafi die Mittel zum Koppeln 
(114, 312) wenigstens einmal unterbrochen sind und 65 
die Mittel zum UnterdrUcken einer RUckkopplung ei- 
ner Bewegung als Drehentkopplung (121, 322) ausge- 
bildet sind. 



11. Stativ gemaB einem der Anspriiche 1 bis 10, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Mittel zum Unterdriik- 
ken einer Riickkopplung einer Bewegung des zweite 
T^gerarms (107, 307) als ein eine Drehbewegung des 
zweiten Tragerarms (107, 307) entkoppelndes Freilauf- 
drehgelenk (121, 322) ausgebildet sind. 

12. Stativ gemaB einem der Anspriiche 1 bis 11, da- 
durch gekennzeichnet, daB die erste Achse (112, 313) 
im wesentlichen orthogonal zur zweiten Achse (111; 
312) ist. 

13. Stativ gemaB einem der Anspriiche 1 bis 12, da- 
durch gekennzeichnet, daB die erste Achse (HI, 312) 
und die zweite Achse (112, 308) in Abstand voneinan- 
der angeordnet sind. 

14. Stativ gemaB Anspruch 11 oder gemaB einem der 
Anspriiche 12 oder 13, soweit die Anspriiche 12 oder 
13 auf Anspruch 11 zuriickbezogen sind, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Freilaufdrehgelenk (121, 322) 
auf einer der Achsen (111, 312) liegt. 

15. Stativ gemaB Anspruch 4 oder gemaB einem der 
Anspriiche 6 bis 14, soweit diese auf Anspruch 4 zu- 
riickbezogen sind, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Seilzug (114) wenigstens abschnittsweise iiber Rollen 
(115, 116) entlang einer der Achsen (111) gefiihrt ist. 

16. Stativ gemaB Anspruch 5, dadurch gekennzeich- 
net, dafi das Gestange eine entlang einer der Achsen 
verschiebbare t}bertragungsstange (318) umfaBt. 

17. Stativ gemaB einem der Anspriiche 1 bis 16, da- 
durch gekennzeichnet, dafi das Mittel zum Erzeugen 
einer Riickstellkraft einen Hebelarm (120, 315) um- 
faBt, der an einem der Tragerarme (104, 304) angeord- 
net ist und ein Gegengewicht (113, 314) tragt, wobei 
die Mittel zum Koppeln (114, 315-319) eine Schwenk- 
bewegung des Hebelarmes (120, 315) an eine 
Schwenkbewegung des zweiten TVagerarmes (107, 
307) koppeln. 

18. Stativ gemaB einem der Anspriiche 1 bis 17, da- 
durch gekennzeichnet, dafi das Stativ als Bodenstativ 
ausgebildet ist. 

19. Stativ gemaB einem der Anspriiche 1 bis 17, da- 
durch gekennzeichnet, dafi das Stativ als Deckenstativ 
(100, 300) ausgebildet ist. 
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